GYRO SYSTEM
For RC Car Drift
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@%® PREDATO

outstanding ModelGear  Brushless Digital Serv

Parameter
@ Working voltage: 4.8 ~ 8.4V @ Consumption current: 20mA/BV @ Warking temperature: -10 0+ 50
©® Support input signal: PWM (50-333Hz)/FUTABAS. BUS

@ [utput servo signal: 152008 (333Hz) @ Control system: PID control system

Switch functions: “SW?” setting switch (servo throw setting, normal and reverse function setting):

Max. servo throw setting:press SWswitch to power on, the signallight flashes slowly at the same time, enter the

servo travel setting, turn the rudder of the remote controller to make the servo turn to the required position
(left/right), press it briefly

SW switch,signal light flash twice, the red light becomes always on, the greenlight slowly flashes, indicating that
thisjourney has beensaved, andthenrotate the remote control rudder to make the steering gear turn to the position
neededinanotherdirection, short press the switch, signal light flash 2, The tsignal light flashes,indicating that this
journey has also beensaved. 2S later, the gyroscope automatically enter the initialization, and it can work normally
after the initialization is complete.

Return to default factory setting: press SW switch to power onthe journey setting mode, press switch 3S, the signal
lights start flashing alternately, and it will return to the default setting after 2S. Then enter the initialization, it can

normal work.after the nitialization has completed.

Setting of normal and reverse operation: under normal working conditions, long press SW switch 35, and then the
green light flashes slowly 3 times, switch the positive and reverse sensitivities.

Signal Input Mode:

1. PWM (50-333Hz) is suitable for most remote control systems, when the sense lineis not inserted, the gyroscope
itself potentiometeris used for sense mode control.

2. FUTABAS.BUS is applicable to FUTABAS.BUS remote control system. When S.BUS signal is input, CH3 channelis
usedforsensitivity mode control by default, and the gyroscope sensitivity lines are not used.

Sensitivity gain function:

1. Sensitivity adjustment by remote control sensitivity channel (default when SBUS input),range from-100% ~ 0 ~ + 100%.

The greenlightis always on when the use sensitivity channel is working.

a.0isno sensitivity. b.-100%/+ 100% is the maximum sensitivity.

2. When no sensitivity line input is used, use the gyroscope's own potentiometers for sensitivity sizing. The red light is

Sensitivity signal input
Contraol signal input

Servo signal output
Status light

Sensitivity adjustment
Switch functions

Parameter
® Spannung: 4.8 ~ 8.4V @ Stromaufnahme: 20mA/BV

® lInterstitzte Eingangssignale: PWM (30-333Hz)/FUTABA S. BUS

® Arbeitstemperatur: -10°C+ 50°C

©® Ausgangssignal: 132008 (333Hz) @ Kontrollsystem: PID Reglung

Button Funktionen: “SW” Button(maximaler Servoweg und Servo Reverse Funktion: normal and reverse)

Einstellung max. Servoweg: Driicken sie den “SW” Button, um den Gyro zu aktivieren,zeitgleich blinkt die LED
langsam, switch to power the gyro up, then the LED flashes slowly at the same time. Eingabe des maximalen
Servoweges durch Bewegen der Lenkung am Sender bis zur gewiinschten Position (links oder rechts). Driicken sie
daraufhin den Button.

Die “SW” Button LED blinkt 2x, dann leuchtet die rote LED und die griine LED blinkt langsam, um anzuzeigen, das die
Positionim Gyro abgespeichert wurde. Dann bewegen sie die Lenkung am Sender zur anderen Seite und driicken bei
erreichen der gewiinschten Position den Button erneut und die LED blinkt 2x. Die LED signalisiert, das diese Position
ebenfalls vom Gyro gespeichert wordenist. 2 Sekunden spéter fiihrt der Gyro eine Neuinitialisierung aus und danach
arbeitet der Gyro wieder normal

Riickkehr zum Auslieferungszustand:Driicken sie den “SW” Button, um den Einstellmodus des Gyros zu aktivieren.
Danachdricken sie den Button erneut und halten diesen fiir ca. 3 Sekunden. Nach weiteren 2 Sekunden kehrt der Gyro
inden Auslieferungszustand zuriick. Daraufhin erfolgt eine Neuinitialisierung. Wenn diese Abgeschlossenist, kehrt
der Gyro wieder zurtick in den normalen Arbeitsmodus.

Einstellung Funktionsrichtung Normal oder Reverse: Wenn der Gyro normal eingeschaltet und voll funktionsféhigist,
mdriicken sie den “SW” Button fiir 3 Sekunden. Die griine LED blinkt 3x langsam und sie kdnnen zwischen der
Funktionsrichtung “Normal” und “Reverse” wahlen.

Signal Modus “Gain’’:

1. PWM (50-333Hz) funktioniert mit den meisten Sendern von verschiedenen Herstellern.Wenn die Steuerleitung des
dritten Kanals des Gyros nicht benutzt wird, wird der Gain, die Sensibilitat, iber das interne Potentiometer eingestellt.

2. Die FUTABA S.BUS Funktionist nur nutzbar mit Sendern, welche den S.Bus unterstiitzen. Wenn das S.BUS Signal aktiv
ist, wird der dritte Kanal von dem Sender standartmafig genutzt, um die Sensibilitdt einzustellen. Die Steuerleitung wird

nicht angeschlossen und nicht genutzt.

Sensitivity gain function:

1. Gain Einstellung Uber den 3. Kanal des Senders (aktiv wenn S.BUS aktivist), Einstellbereich von-100% bis o und
bis +100%. Die griine LEDistimmer aktiv, wenn die Steuerleitung des 3. Kanals oder der S.Bus genutzt wird.
a.Wert “0” hat keinen Gain. b.-100%/+100%ist der maximale Einstellwert fur die Sensibilitat.

2. Wenn die Steuerleitung nicht angeschlossen wird, ist das Potentiometer aktiv und die rotr LED leuchtet dauerhaft.

QERBERRELBAN, FERRBRNASBASRMBRENNIE. TT ER always on.
= 155
FERIA [ EYNEIL Yt Greenflash: gyroscope initialization Grin blinken: Initialisation des Gyros
FEEIN BinEEEL Green slow flash: remote control signalloss Grinlangsam blinken: Signalverlust zum Sender
FEES TR/ RERERARERRE Green normally bright operation mode/sensitivity channel adjustment sensitivity Grunleuchtet dauerhaft: Normalzusatnd /Gain Giber 3.Kanal
IBaEs TEtET/ PER (Y B R R R Red normally bright operation mode/gyroscope potentiometer adjustment sensitivity Rot leuchtet dauerhaft Normalzusatnd / Gain Uiber Potentiometer
FARZY =] REFRBIRE Red slow flash sensitivity forward and backward setting Rot langsam blinken: Sensibilitatseinstellung vorwarts / rickwarts
H=EIEN FRRIREEN Yellow slow flash travel setting mode Gelblangsam blinken Servowegeinstellung

Size:22x22x12.6mm Weight:7g
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